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Données utilisées

• Donnée naturelles de conduite



Sélection des séquences : 
Intersections
• Création des séquences

– Identification des intersections données par le MapMatching
– Agglomération des intersections proches (30 mètres)

• Sélection
– France
– Urbain 
– VMA : 50 km/h
– Pas de véhicule devant
– Pas d’arrêt dans l’intersection

• Nombre de séquences
– Total 233 515
– Par jour : Lundi à Samedi : environ 35 000 dimanche  26 000
– Manœuvre :  TG 25 582 Droit 184 142 TD 23 791
– Heure : Aube 6 884 Jour 146 672 Crépuscule 7 375 Nuit 72 583



Caractérisation des séquences : 
Intersections
• Indicateur

– Vitesse moyenne avant l’intersection
– Vitesse moyenne pendant l’intersection
– Vitesse moyenne après l’intersection

• Facteur de regroupement
– Manœuvre
– Heure

• Facteur testé
– Avec ou sans piétons



Résultats : Intersections

• Critère niveau 1 : manœuvre 



Résultats : Intersections

• Critère niveau 2
– Gauche et tout droit 

: piéton présent
– Droite : nb Voie

• Critère niveau 3
– Gauche et tout droit 

: nb Voie
– Droite : piéton 

présent



Résultats : Intersections

• En moyenne vitesse avant l’intersection : 
– si piéton environ - 5 km/h



Résultats : Intersections

• En moyenne vitesse avant l’intersection : 
– si piéton environ - 5 km/h



Résultats : Intersections

• En moyenne vitesse pendant l’intersection : 
– si piéton environ - 5 km/h



Résultats : Intersections

• En moyenne vitesse après l’intersection : 
– si piéton environ - 5 km/h



Résultats : Ligne droite

• En rural: 
– si piéton environ 

- 13 km/h

• En Urbain
– si piéton environ 

- 9 km/h



Conclusion

• Lorsqu'un piéton est présent le conducteur réduit sa 
vitesse
– En urbain

• De 5 km/h dans les intersections
• De 9 km/h dans les sections droites

– En rural
• De 12 km/h dans les sections droites 



Surca, projet de 
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